HBA MODBUS

Programable Fuzzy ¢ Autoajuste




La serie FY son unos controladores a microprocesador que han sido disefiados con entradas
de alta precision, varios tipos de salidas seleccionables, opciones utiles y gran fiabilidad a un
precio competitivo.

Estos controladores trabajan con un algorritmo “FUZZY PID” para mejorar el control PID.

Disponen de barra de desviacion en el frontal para visualizar el porcentaje de salida.

96 x 48 mm

72 x 72 mm

48 x 48 mm

FY400 FY700 FY800

Multialimentaciéon CE RN

Funciona con cualquier voltaje desde 85 a 265 Vac.
50/60 Hz.

También se puede suministrar con tension de trabajo
de 24 Vac/dc.

Alarma Rotura Resistencia HBA

Se puede visualizar en el display el consumo de las

resistencias a través del transformador de intensidad.

Si la corriente de la resistencia es menor al valor
seleccionado en HBA, AL1 se activara. (Opcional)

Autoajuste AT

Antes de AT Después de AT
PV

- s
La funcién AT calcula automaticamente los valores
PID optimos para su sistema de control sin tener
que colocar los valores manualmente.

Leds de Indicacion

OUT1 OUT2 AT AL1 ALZ AL3 MANPRO

. I F = =

Indicacion del estado del regulador mediante los
leds en el frontal del controlador.

Alta Precision

La entrada con resolucién 14 Bit A/D, la precision
del 0,2% FS y la integracion de la funcion de
autocero y autospan le aseguran alta precision.

idas >SPe

96 x 96 mm

48 x 96 mm

FY900 FY600

Proteccion IP65

Comunicacion Modbus
HMI

MODBUS

La serie FY lincluye los protocolos MODBUS RTU
y MODBUS ASCII. Las comunicaciones entre el
HMI y el controlador son las mas convenientes.

Modo Auto/Manual

S!g Click!

Seleccion automatico/manual mediante pulsador
en el frontal del regulador (excepto FY400)

Barra Grafica
ouT FIRERARE NN N
0
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Se visualiza el porcentaje de salida en la barra
grafica de 10 leds de resolucion(excepto FY400).

Funcién Bloqueo

Los parametros de usuario estan separados en tres
niveles. Cada parametro puede ser bloqueado para
prevenir cambios no autorizados.



Caracteristicas

Serie FY Controlador digital PID

ontrol Excelente

Método de control Légica Difusa
-- PID PV == PID Control
= PID + Fuzzy Control
--- : ; sV (A » u
= PIDIFUZZY U\

Disturbios externos

_,I,T_ ON/OFF —

¥ : La integracion de la légica difusa suprime los
ON/OFF Hysteresis cambios de SV debidos a disturbios externos

Autoajuste (AT) Ajuste de Salida

/ Autoajuste Autoajuste con

100% [Jr===ssssassssnsnnnns OUTL=100%
A Ceesa OUTL=80%
30%  feanunnn At OUTL=30%

ATVL

Tiempo Tiempo
Cuando el autoajuste actia, realiza 1-2 ciclos para Eork

calc.ular el valor C_|€' PID éptimo. Eara proiesJE_r el Funcién integrada de ajuste de limite de salida.
equipo dgl usuario se pu_ede realizar el autoajuste Usar esta funcion para ajustar los diferentes
por debajo de PV seleccionando ATVL. gradientes de salida y limites de salida

alacion Conveniente

Ahorro de espacio

Serie FY Otras Marcas

R /\%@ Aroxﬂﬂmm
oM

Los controladores de la serie FY son mas cortos
que los de otras marcas,pero con mas funciones

El Controlador se ajusta solo con empujar
el soporte contra el panel, sin usar tornillos

(Tipos de Alarma

Seleccion de Alarma Retardo de Senal
Méximo 3 alarmas El Uso de esta funcion evita la actuacién de
la alarma en caso de disturbios externos
Lista de Alarmas: P\.’I
- ——
Desviacion Sistema Valor o
s Al
Alarma Maxima Alarma Fallo Sistema .
Alarma Minima Alarma Sistema OK
Alarma Min/Max. i Off on
Alarma Banda s Temp. Temp.
PV Programa
Alarma Maxima PV Alarma Inicio Programa Funcion Hold
Alarma Minima PV Alarma fin Programa o . T
El Uso de esta funcion evita la activacion de la alarma

Alarma fin Segmento
9 hasta que el controlador llegue a la temperatura de SV
en el arranque



Dimensiones

Serie FY

Setting value
(SV)display

Displays SV or various parameter sel
values (Green)

Set key

Used for parameter calling up and set
value registration

Auto/Manual
ey

Switches between Aum(F‘ID) output
mode and Manual outp

Shift key

Shift digits when settings are changed

Down key
(*Program Hold)

Decrease numbers
(“Qnly for programmable controller)

e

TAE

Controlador digital PID

FY700/900

SYMBOL NAME FUNCTION SYMBOL NAME FUNCTION
PV Measured value Displays PV or various parameter ouT1 QUT1 lamp Lights when OUT1 is en (Green)
(PV)display symbols (Red)
ouT2 OuT2 lamp Lights when OUTZ2 is en (Green)

AT

Autotuning lamp

Lights when Autotuning is activated
(Orange)

AL1

Alarm 1 lamp

Lights when Alarm 1 is activated (Red)

AL2

Alarm 2 lamp

Lights when Alarm 2 is aclivaled {Red)

AL3

Alarm 3 lamp

Lights when Alarm 3 is activated (Red)

MAN

Manual oufpuf
lamp

Lights when manual output is activated
{Orange)

PRO

*Program Running
amp

*Flashes when program running (Only
for programmable controller)

CICICICCINCRIG)
cllelelelicligic oo

Increase numbers ouT1
(*Only for programmable controller) %

Up key
(*Program Run)

Qutput% Bar-

Braphidisniay Output% |s displayed on 10-dot LEDs
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Conexionado

Serie

FY400

A.Power Supply A.Powar Supply
) J
o—1]
o o— 1
AC 85~265V AC 85-265V

DC 15 ~50V(Option)

B.Control Qutput

H.CT Input

C.Input

ouT1

Relay SSR mA/V

ouT2

Relay SSR mA/V

TC ) mv

ouT1

(14 Zero Crass Control)

ouTt

{ Motor Valve Control)

[11] o1

hax h @D@? ]
i i 5
D.Alarm
(Lsa OUT1 & OUT2)
(Optional) AL1  AL2

(Mator Valve Contral)

E.Transmission

G.Communication

DC 15 ~50V(Qption)

H.CT Input

B.Control Output

C.Input

ouT1
Relay SSR mA/V

ouTz

Refay 3SR mA [V

=ET

mA /W RTD TCImV

|I| GLOSE

RS232

RS485 TTL

OPEN

ro—f13] ox —f1a]rRo—{11]
su@nusu
wf =

F—
com

D.Alarm E.Transmission
(Optional) ALA AL 2
auTi ouT ouT! ) NS
( Motar Valve Conrol) {7 Zero Cross. (110 Prase Angie E_?l N?EI

@G1

G.Communication

F.Remote

RS232 RS485 TTL

Remote SV

SDD)uSD
sG.

A.Power Supply

o—— 1
o——— 2]

AC 85-265V
DC 15 ~50¥(Optian)

(4]
[s]
(2]
(2]

B Contral Output

FY900

A.Power Supply

o——|
AC 85~285V
DC 15 ~50V(Option)

H.CT Input

E.Transmission

F.Remote

Remote SV

B.Control Output

C.Input

ouT1
Relay SSR mA/V

ouT1
(1@ Zero Cross

ouTt

Relay SSR mA/V

ouT2

Relay SR mA/V

3

Eh

H.CT Input
15
C.Input
mA Y RTD
* 17

(Optional)

ouT1 ouT1

{ Mator Valve Controf)

{1bPhase Angle Control)

(8] e2

G.Communication

Control)

3
E!‘I)Zsro Cross
ontrol)

mA vV

TG/ mV|

7]

NQ

15

CcoM

T2
Relay SSR mA/V

FROT

F.Remote

RS232 RS485 TTL

sofi] o]0 —]

se—15] sG

Remote SV

outt

ouT1
Ehlthase Angle gd:l’hase Angle
ontroly antral )

ouTt

RS232

G.Communication

RS485 TTL

.
PROT @ 2

ro—{1a] o —[1a]ro—{14]
R

[ Remotesv) |
RS232 RS485

RO ox—f31]
SO DH
so—f]




Especificaciones Técnicas

Modelo
Dimensiones

Alimentacion
Frecuencia
Consumo
Memoria
Entrada
TC
RTD
mA dc

Voltage dc

Posicién PD
Salida 1

Rele

Pulso Voltaje
mA dc

Voltage dc

Alarma 1

Algorritmo de Control
Rango PID

Aislamiento

Resistencia de
Aislamiento

Fuerza dieléctrica

FY400 FY600 FY700 FY800 FY900
48X48mm 96X48mm 72X72mm 48X96mm 96X96mm
De 85 a 265 Vac, 24Vac/dc (Opcional)

50/60 HZ

Aprox. 3VA Aprox. 4VA Aprox. 3VA Aprox. 4VA Aprox. 4VA

Memoria no volati  E’PROM

Precision 0,2% F.S. Tiempo de Muestreo 250 ms ajustable
K,J,R,8,B,E,N, T, W5Re/W26Re,PL2,U,L

PT100, JPT100, JPTS0

4~20mA , 0~20mA

0~1V , 0~5V, 0~10V, 1~5V , 2~10V

-10~10mV , 0~10mV , 0~20mV , 0~50mV , 10~50mV

0000, 000.0, 00.00, 0.000 (Seleccionable para mA o Entrada de Voltaje)

Salida de mando

Tipo SPST Tipo SPDT Tipo SPDT Tipo SPDT Tipo SPDT
3A, 220Vac Vida eléctrica: 100.000 Acciones

Para SSR: 24V on 0V off Maxima corriente de carga 20mA

4-20 mA, 0-20 mA. Maxima resistencia 560 OHM

0-5V, 0-10V, 1-5V, 2-10V Corriente Max. 20 mA

Tipo SPST Tipo SPDT Tipo SPST Tipo SPDT Tipo SPDT
3A, 220Vac. Vida Eléctrica: 100.000 Acciones

PID, P, Pl, PD, ON/OFF(P=0), FUZZY

P:0~200% , 1:0~3600 Secs , D:0~900 Secs

Los terminales de salida ( Salida de control, alarma, transmisién) y los terminales de
entrada estan aislados separadamente.

10 M OHM o mas entre los terminales de entrada y la caja (tierra) a 500 Vdc

10 M OHM o mas entre los terminales de entrada y la caja (tierra) a 500 Vdc

1000Vac para 1 minuto entre los terminales de entrada y la caja (tierra)
1500Vac para 1 minuto entre los terminales de entrada y la caja (tierra)

Temp. Funcionamiento 0~50°C

Humedad

Peso

Tamafio display

O’pcnones

20~90% RH
FY400: 150g FY600/700/800: 225g FY900: 300g

PV:7mm PV:7mm PV:14mm PV:7mm PV:14mm
SV:7mm SV:7mm SV:10mm SV:7mm SV:10mm

=t_&=‘—"‘"3?' %

Modelo

Programa

FY400 FY600 FY700 FY800 FY900
2 programas de 8 segmentos cada uno.

Rampa/Mantenimiento L0s programas se pueden unir para hacer uno de 16 segmentos

Salida 2

Relé
Pulso Voltaje
mA dc

Voltage dc
Alarma 2
Alarma 3

Alarma Rotura
Resistencia (HBA)

Transmision
mA dc
Voltage dc
Entrada SV Remoto

Comunicaciones

Prot. Polvo/Agua

Para control de enfriamiento y calentamiento

Tipo SPST Tipo SPST Tipo SPST Tipo SPST Tipo SPST

Para SSR: 24V on 0V off. Maxima corriente de carga 20 mA

4-20 mA, 0-20 mA. Maxima resistencia 560 OHM

0-5V, 0-10V, 1-5V, 2-10V Maxima corriente de carga 20 mA

Tipo SPST Tipo SPDT Tipo SPDT Tipo SPDT Tipo SPDT
X Tipo SPST SPST type Tipo SPST Tipo SPST

Rango Display: 0.0 a 99,9 Amp. Precision 1% F.S.

Transformador Incluido: SC80 To SC 100 T

Relé Alarma: Alarma 1

Para PV o SV

4-20 mA, 0-20 mA. Maxima resistencia 560 OHM

0-5V, 0-10V, 1-5V, 2-10V Maxima corriente de carga 20 mA

4-20 mA, 0-20 mA, 0-5V, 0-10V, 1-5V, 2-10V.

Protocol : MODBUS RTU , MODBUS ASCII , TAIE

Interface : RS232 , RS485 , TTL

Baudrate : 38400, 19200, 9600 , 4800 , 2400 bps.

Data bits : 8 , Start bit: 1, Stop bit: 1 or 2, Odd or Even parity

P65



Caodigo de Pedido

Modelos y Cddigos
Modelo Salida 1 Salida 2 Alarma TRS SV Remoto Comunic.Entrada Alimentacién Proteccion
Polvo/Agua
Fraoo] — [7] 2] [of [o [o-[F-[4]
;\:;gg gg:ﬁgmm 0 Ninguna 0 Ninguna 0 Ninguna 0 Ninguna O Ninguna 0 Ninguna \E/e; C‘z’d- A AC 85~265V N Ninguna
Fy700 72x72mm 1 Relé 1 Relé 1 1AL 1 4~20mA 1 4~20mA 1 RsS232 —"'°%@ D DC24V W IP65
FY800 48x96mm 2 pyiso Voltaje 2 Pulso Voltaje 2 2AL 2 0~20mA 2 0~20mA 2 RS485
FY900 SExI0mmM (SSR) (SSR) 33a AO0BY A0V 3TIL
Estandar 3 4~20mA 3 4~20mA B 0~10V B 0~10V A RS232 MODBUS
PEY400 48x48 4 0~20mA 4 0~20mA 5 C 1~5V C 1~5V B RS485 MODBUS
x48mm uevo

PFY600 96x48mm A 0~5V A 0~5V D 2~10V D 2~10V
PFY700 72x72mm B 0~10V B 0~10V A HBA*
PFY800 48x96mm 4 gy, C 1~5V B HBA+AL2
PFY900 96x96mm
Con Programa D 2~10V D 2~10V C HBA+AL2+AL3
Rampa/Mantenimiento 5 1 SCR Control paso por 0

6 3 SCR Control paso por 0 Opciones con cargo adicional

7 Control Valvula motorizada HBA: Alarma rotura resistencias (Se activa Al1)

8 1SCR Control angulo de fase

9 3 SCR Control angulo de fase

I Combinacion de Opciones y Modelos Disponible 3 No Disponible

S Selidet Salida2 AlL2 AL3 HBA TRS SV _ Comunicacion AlM-
Model Programa  1SCRZ 3SCRZ  Control Motor Valvula 1SCR-P 3 SCR-P ’ ' Remoto 24VDC
FY400 X X

FY600 b 4
FY700

FY800 X

FY900

XX XX
XX XX

La funcion de SV remoto no estara disponible en caso de incluir la funcion HBA

I Tabla de Seleccion de entrada

Tipo Cod. Rango Tipo Cod. Rango Tipo Cod. Rango Tipo Cod. Rango
g K1 01 00-2000°C(3820°F) K2 02 00~400.0°C(7520°%) K3 03 0~600°C (1112°F) AN1 61 -10~10mV
K4 04 0~800°C (1472°F) K5 05 0~1000°C (1832°F) K& 06 0~1200°C (2192°F) 62 2~2v
j J1 07 00-2000°C(3920°F)  J2 08 00-4000°C(7520°F)  J3 09 0~600°C (1112°F) 63 5~5V
J4 10 0~800°C (1472°F) J5 11 0~1000°C (1832°F) J6 12 0~1200°C (2192°F) 64 -10~10V
R R7 13 0~1600°C (2912°F) R2 14 0~1769°C (3216°F) ANZ2 71 0~10mV
S S1 15 0~1600°C (2912°F) S2 18 0~1769°C (3216°F) ~ AN3 78 0~20mV
w B B71 17 0~1820°C (3308°F) < AN4 81 0~50mV -1999 ~ 9999
= E E71 18 0~800°C (1472°F) E2 19 0~900°C (1652°F) m 82 0~ 20mA or
N N7 20 0~1200°C (2192°F) N2 21 0~1300°C (2372°F) Z 83 0~1V -199.9 ~ 999.9
T 71 22 -199.9~400.0°C (752.0°F) 72 23 -199.9~200.0°C (392.0°F) T3 24 0.0~350.0°C (662.0°F) = 84 0~5v ol
W Wi 25 0~2000°C (3632°F) W2 26 0~2320°C (4208°F) =) 85 o~qoy 19:99~99.99
PLII PLT 27 0~1300°C (2372°F) PL2 28 0~1380°C (2534°F) 86 0~ 5K ohm -1,9990:9,999
U U1 29 -199.9~600.0°C (999.99F) U2 30 -199.9~200.0°C (392.0°F) U3 31 0.0~400.0°C (752.0°F) 87 0~2V
L L1 32 0~400°C (752°F) L2 33 0~800°C (1472°F) 5 Y6 FR D
JPT JP1 41 -199.9~600.0°C (999.9°F) JP2 42 -199.9~400.0°C (752.0°F) JP3 43 -199.9~200.0°C (392.0°F) 4D ECI B
o 100 JP4 44 0~200%C (302°F) JP5 45 0~400°C (752°F) JP6 46 0~600°C (1112°F) 93 1-~5v
PT DP1 47 -199.9~600.0°C (999.9°F) DP2 48 -199.9~400.0°C (752.0°F) DP3 49 -199.9~200.0°C (392.0°F) 9% BEiay
o 100 DP4 50 0~200°C (392°F) DP5 51 0~400°C (752°F) DPE 52 0~800°C (1112°F)
JPT JP.1 63 -199,9~800.0°C (999.9°F) JP.2 54 -199.9~400.0°C (752.0°F) JP.3 55 -199.9~200.0°C (392.0°F)
50 JP4 56 0~200°C (392°F) JP.5 BT 0~400°C (752°F) JP.6 58 0~600°C (1112°F)

especialistas en

regulacién y control Avda. del Cantabrico 11, Pab. 6 - 01013 Vitoria-Gasteiz (Spain)

de temperatura Tel. (+34)945 25 94 55 Fax - (+34) 945 25 88 52 - www.srcsl.com « info@srcsl.com




